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Temario de Microcontroladores PIC en

Lenguaje C

Temario:
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- Introduccion

- Arquitectura

-Introduccién al MPLAB

- Problemas de compilacién

- Elementos del lenguaje C

. Configuracion de los Puertos
. Subrutinas
-Rutinasderetardo
.MangodeTablas

10.- Mang o delnterrupciones
11.- Registro de Control de Interrupciones

o0 Fuentesde Interrupciones

o0 Externa

o Timer / Counter

o0 Cambio de Estado en €l Puerto B

12.- Mang o del Timer

0 Generacion de Formas de Onda

0 Experimentos con e Timer / Counter
o Contador de pulsos

o Mediciéon del ancho de Pulso

o Rutinasderetardo

13.- Mango dela memoria EEPROM
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Practicas Propuestas con €
Microcontrolador PIC16F84

Maneg o deleds

Mane o de Displays de 7 Segmentos
Maneg o de Pantallasde Cristal Liquido
Mane o de Motor es a Pasos

Teclados Matriciales

Generacion de sonidos
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7. Interfaces de Potencia

8. Contadores de eventos

9. Comunicacion Serial RS-232
10. Etc.




